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La present e invention concerne de fa90n gen^rale des 
machines de xecolte et de battage des cultures, plus couram- 
ment appelees moissonneuses-batteuses, et plus precisement la 
cage d f alimentation qui est fixes h levant de l f unitd de 
5 base de la moissonneuse-batteuse et qui sert k transferer de 
bas en haut le produit r6colt£ h partir de l f organe de recolte 
ou tablier de coupe, pour l'introduire dans l 1 unite de base 
* ou s'effectue 1* operation de battage. Plus specif iquement, 
- l f invention se rapporte & un dispositif de commande qui reagit 
10 a un signal d* entree provenant du dispositif detecteur de pierres 
en envoyant un signal de sortie a un dispositif d'actionnement 
susceptible de cooperer avec le groupe de commande de l'elevateur 
d f alimentation contenu dans la cage d f alimentation, pour 
interrompre la transmission h cet elevateur, tout en permet- 
15 tant h la force d f inertie contenue dans l 1 Elevateur de se 
dissiper. 

Dans les modules classiques anterieurs de moissonneuses- 
batteuses contportant un cylindre batteur transversal, des 
bacs £pierreurs etaient habit uellement prevus pour ecarter 

20 les objets durs ou les pierres ayant g^neralement des dimen- 
sions superieures a 7,5 ou 10 cm. Les epierreurs prevus dans 
les moissonneuses-batteuses classiques etaient utilises de 
fa$on g€n£rale dans deux types de systemes ejecteurs de pierres. 
Dans les systemes ejecteurs de pierres du type passif, 

25 l f 6pierreur utilise consist ait en un espace ou intervalle 
entre le haut de l r £Levateur ou transporteur d f alimentation 
contenu dans la cage d f alimentation et le dispositif batteur 
d I'unite de base. Avec un system dejection de ce type, les 
objets durs ou pierres etaient transport es de bas en haxrt, en 
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m§me temps que le produit recolt£, a partir du tablier de 
coupe, h travers la cage d» alimentation, en direction du 
dispositif batteur. Au moment oil le produit recolt£ passait 
au-dessus de I'intervalle, les pierres tombaient sous l*effet 
5 de leur propre poids, a travers cet intervalle, dans le bac 
epierreur. Ires pierres qui Etaient entrainees avec le produit 
recolte au-dela du bac £pierreur entraient en contact avec le 
cylindre batteur, qui gtait gene rale ment monte k rotation 
dans la direction transversale par rapport h I'axe longitudi- 

10 nal de la moissonneuse-batteuse. Si les objets durs ou pierres 
avaient une dimension suf fisante pour ne pas passer facilement 
entre le cylindre batteur et les cont re-bat teurs, ils etaient 
projet^s en arriere, par la- rotation du cylindre, dans I 1 in- 
tervalle ou espace d'epierrage. Alnsi, cette cooperation par- 

15 ticuliere entre le cylindre batteur et 1 1 epierreur dreait un 
systeme presque naturel d* ejection des pierres pour des 
moissonneuses-batteuses classiques. Meme 3*11 arrivait qu'une 
pierre passe dans le cylindre batteur, elle n'effectuait 
qu'un passage autour du qylindre et k travers le contre- 

20 batteur sous-jacent, produisant d f habitude un minimum de 
degats dans le dispositif batteur avant de continuer son 
trajet h travers la moissonneuse-batteuse et d'Stre electee 
de celle-ci. 

Dans les ejecteurs de pierres du second type, on addptait 
25 de fa?on gen£rale un syst&me actif , utilisant un module 

quelconque de capteur electronique, par exemple un transduc— 
teur acoustique realise typiquement sous la forme d*un disque 
piezoelectrique monte dans une plaque palpeuse, conjointement 
avec, un bac epierreur. Le capteur electronique reagissait aux 
30 caract^ristiques du son produit par le choc d'une pierre dans 
la plaque palpeuse, par exemple son amplitude et sa frequence. 
Ce signal 3tait alors transmis It travers un circuit electroni- 
que qui filtrait la gamme dans laquelle 1* amplitude et la 
frequence etaient car act grist iques de pierres. Dans les limi- 
35 tes de cette gamm spectrale caracteristique, le circuit 
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electronique actionnait automat iquement un m6 canisme de dega- 
gement de verrou stjr une porte qui etait pr£vue dans le fond 
de la cage d 1 alimentation et qui s 1 ouvrait en pivotant pour 
permettre Injection des pierres ou objets durs liors de la 
5 cage d f alimentation, en meme temps qu'une petite quantite de 
produit recolte. 

Ce dernier type ou type actif de systeme detecteur, uti- 
- lis ant une trappe verrouill£e qui etait ouverte automat iquement 
en cas de choc d'une pierre ou d'un objet comparable centre la 

10 plaque palpeuse, a const itu£ un pas en avant appreciable dans 
la technique de detection et dejection des pierres. Mais du 
fait que les pierres ou objets comparables suivaient en gene- 
ral le trajet predetermine en compagnie du produit recolte, il 
arrivait tres fr^quemment que quand la porte du bac epierreur 

15 s 1 ouvrait, les pierres ou objets durs continuaient leur 

deplacement avec le produit recolte et passaient au-dessus de 
l f ouverture cre^e par 1 'abaissement de la porte de 1* epierreur, 
Frequemment, les pierres detectees continuaient leur t raj ec- 
toire ascendant e entre la cage d f alimentation et le disposi— 

20 tif de battage, oil elles passaient avec le produit recolte 
autour du contre-battexir et du cylindre batteur. encore, 
du fait qu f il ne se produisait qu f un seul passage de produit 
recolte autour d* une* part ie du cylindre batteur transversal 
class ique et en travers d f une bande relativement etroite de 

25 contre-batteur, les pierres detectees mais non electees pro- 
duisaient un minimum de degats dans la moissonneuse-batteuse. 

Un autre module de systfeme actif dejection des pierres 
ut His ait un rouleau pinceur, monte a rotation dans la cage 
d 1 alimentation h une distance predetermine au-dessus de la 

30 porte rabattante. Lorsqu'une pierre de grosseur suff isante 
etait entralnee par l'eievateur d 1 alimentation entre le rou- 
leau pinceur et la porte rabattante, en rapport de compression 
avec ceux-ci, la rotation du rouleau pinceur produisait, par 
l f interned iaire de la pierre, une force dirigee vers le bas 

35 contre la porte rabattante. La porte rabattante etait mainte- 



24-88775 



nue fermee sous l f action d f un ressort, ce qui fait qu'au-dela 
d*une press ion predetermine, eile s'ouvrait de force, d'oli 
il result ait que la pierre etait dirigee vers le bas et hors 
de la cage d 1 alimentation a travers 1* orifice cree par I'ou- 
5 verture de la porte rabattante. Un inconvenient manifeste de 
ce systeme consiste en ce que des pierres ou objets semblables 
de grande taille, mais relativement plats, capables de passer 
entre le rouleau pinoeur et la porte rabattante, etaient 
a vales par la moissonneuse-batteuse ou ils pouvaient 'toujours 
10 endommager les organ es act if s. 

L'avenement des moissonneuses-batteuses du type rotatif 
ou a ecoulement axial, avec un ou plusieurs rotors batteurs 
et separateurs utilises avec une orientation telle que l*axe 
longitudinal de cliaque rotor soit parallele ou perpend iculaire 
15 a I'axe longitudinal de la moissonneuse-batteuse, s'est 

accompagne d f un besoin accru de systemes plus efficaces d* eli- 
mination ou dejection des pierres. Ce besoin accru trowe son 
origine dans deux faits principaux. En general, les moisson- 
neuses-batteuses a Ecoulement axial ne comportent pas de 
20 cylirdre batteur transversal au sommet de la cage d 1 alimenta- 
tion, capable de projeter ou de diriger vers l'arriere, dans 
le bac epierreur, les pierres ou autres objets provoquant des 
degats dans la machine. En outre, le produit recolt£ est 
amene h passer cinq ou six fois autour de la peripheric de 
25 chaque rotor au cours du battage et de la separation, tandis 
qu ? il progresse axial ement dans la direction longitudinal, e de 
chaque rotor. 

II a ete mis au point un systeme electronique am£Liore de 
detection de pierres ou d'objets semblables, decrit et 

50 represent e dans la demand e de brevet"- aux Etats-TJnis n<>- 
de serie 109 932, deposSe le 4 Janvier 1980 et cedee a la 
cessionnaire de la present e invention : ce systeme utilise 
une plaque detectrice qui est disposee trans versalement sur 
la largeur du fond de la cage d 1 alimentation, h cheval sur 

35 le trajet du courant de produit recolt6 entre le tablier de 
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coupe* et I'xuiite de base de la moissonneuse-batteuse. Dans 
un systeme de ce "type, le temps de reaction pour l'ouyerture 
de la porte rabattante est relativement court et du fait que 
le produit recolte effectue, dans une moissonneuse-batteuse 
5 a ecoulement axial, plusieurs passages autour du rotor 

tandis qu 1 il est transfer^ dans la direction longLtudinale 
du contre-batteur an cours du cycle de battage et de separa— 
* tion, l f elimination de pierres et d'objets semblables detect^s 
devient plus critique. Une pierre ou vn objet semblable non 

10 cassant qui passe h travers une moissonneuse— batteuse du -type 
a ecoulement axial risque davantage d ? endommager les contre- 
batteurs sur toute leur longueur, contre-batteurs qui coope- 
rent, par "leurs barres de rSpage ou de frottement, avec les 
rotors pour battre le produit recolte. Par contre, une pierre 

15 qui passe a tiwrers une moissonneuse-batteuse du type classi- 
qiie, avec un cylindre batteur orient e transversalement et 
un contre-batteur sous-jacent, n f entre en contact qu 1 avec 
une tres petite partie du contre-batteur et ne risque done 
de provoquer que des d£gats relativement legers lors de son 

20 unique passage autour d f une partie du cylindre, Ainsi, 
I'utilisation d f un systfeme de detection am£lior£, tel 
que decrit et represent^ dans la demande de brevet 
precitee, dans une moissonneuse-batte-use du type a ecoulement 
axial n£cessite un pourcentage beaucoup plus 6lev6 d 1 ejection 

25 des pierres ou la presence d'un systfeme qui interrompt effec- 
tivement l'acheminement du produit recolte h travers la , cage 
d r alimentation, vers les rotors de battage et de separation* 
Tout systeme amelior£ dejection ou d 1 interruption de l f ali- 
mentation, faisant partie de ce nouveau systeme de detection, 

30 doit intervenir rapid ement, eu egard au fait que, comme on a 
pu le determiner, le produit recolte se deplace h une vitesse 
de I'ordre de 15 metres par seconde h travers une cage d f ali- 
mentation typique et que le temps de reaction typique entre 
l*instant de detection d'une pierre ou objet semblable et son 

35 ejection est de 0,2 s. 
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Dans le cadre du type actif de systeme detecteur de pierres 
utilisant un capteur electronique, nentionne en premier lieu, il 
a ete mis au point un systeme utilisant un accouplement electro— 
magnetique pour interrompre la transmission h l f £Ldvateur 
5 d* alimentation contenu dans la cage d f alimentation en cas da 
detection d r tme pierre. Mais ce systeme a totalement ignore 
Inspect des charges d 1 inert ie auxquelles les elements de la 
transmission etaient soumis de la part de 1" el6vai;eur d» alimen- 
tation et da tahlier de coupe en rotation, apres que la trans- 

10 mission h l^l^vateur d f alimentation avait ete interrompue. Si 
l*on tente un arrSt complet et instantane, 1" inert ie des Ele- 
ments en rotation risque d , endoramager le systeme de transmis- 
sion. D'autre part, s f il n'est pas pris de dispositions pour un 
arret instantan£, le delai d* immobilisation de I'elevateur 

15 d* alimentation sera assez long pour que le produit recolte soit 
entrain^, avec la pierre ou objet semblable detects, au-delk 
de la porte du bac ^pierreur et jusque dans le dispositif bat- 
teur et separateur de la moissonneuse-batteuse. Le risque de 
degats au dispositif batteur et separateur, que l f on cherche 

20 a eviter par le dispositif detecteur de pierres, resterait done 
present. 

Les problfemes £voques ci-dessus sont resolus, d 1 apres la 
presente invention, par le fait qu f il est prevu un dispositif 
de commande dans une machine de recolte et de battage compor- 

25 tant un dispositif detecteur de pierres, avec une cage d 1 alimen- 
tation montee sur la machine et ayant pour fonction de recevoir 
le produit recolte d'un tablier de coupe et de le transporter, 
au moyen d'un £Levateur d* alimentation, vers le dispositif 
batteur et separateur a l'interieur de la machine, ce disposi- 

30 tif de commande ayant pour fonction, en cas d t actionnement du 
dispositif detecteur de pierres, d'arrSter l f elevateur d T ali- 
mentation qui transporte le produit recolte depuis le tablier 
de coupe jusqu'au dispositif batteur et separateur, tout en 
p rmettant que le mouvement d'inertie considerable que prdsen- 

35* te au moins l'£l4vateur d f alimentation se dissipe sans risque 
d • endomniagement du systfeme de transmission a ce dernier. 
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La presence invention a pour "but principal de foumir, 
dans une cage d 1 alimentation associee a une moissonneuse- 
batteuse, un dispositif de commande qui coopere avec le dis- 
positif palpeur ou detecteur de pierres pour interrompre la 
5 transmission a l'el^vateur d 'alimentation contenu dans la 
cage d f alimentation, lors de la detection d'une pierre ou 
d'objets semblables par le dispositif detecteur de pierres. 

Un autre "but de la presente invention est d'offrir, dans 
une cage d f alimentation associee k une moissonneuse-batteuse, 

10 la possibilite d 1 interrompre la transmission a l'^l^vateur 

d 1 alimentation en cas de detection d'une pierre ou d f un objet 
semblable, et de permettre que le mouvement d 1 inert ie de 
l»elevateur d r alimentation s'epuise ou se dissipe sans endom- 
mager les elements de transmission de la cage d f alimentation. 

15 Un autre but de la presente invention est de f ournir, 

dans la cage d* alimentation d'une mo is s onneus e-bat t eus e , un 
dispositif de commande qui coopere avec la transmission h 
l f elevateur de telle maniere qu f en cas de detection d*une 
pierre ou d'tm ob^et semblable par le dispositif detecteur de 

20 pierres, le dispositif de commande empSche l'objet detects de 
pen€trer dans le dispositif batteur et separateur de la mois- 
sonneuse-batteuse, evitant ainsi un endommagement de la mois- 
sonneuse-batteuse* 

La presente invention a pour caractdristique que le dis- 

25 positif de commande coopfere avec le dispositif detecteur de 
pierres qui dScfele la presence d r une pierre ou d f un objet 
semblable et envoie un signal de sortie au dispositif de com- 
mande, pour provoquer ainsi une interruption de la transmis- 
sion h l'elevateur d' alimentation de la cage d f alimentation. 

30 " TMe autre caract£ristique de la presente invention 

consist e en ce qu'un debrayage electrique peut §tre utilise 
pour interrompre la transmission a l'arbre de commande princi- 
pal, de maniere h mettre activement fin a l f entrainement de 
l f el£vateur d r alimentation. 

35 la present e invention a pour autre caracteristiqu qu»un 
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m^canisme a roue libre sous la forme d'un accouplement h 
cliquet est utilise pour permettre aux elements en rotation 
de l'^levateur d 1 alimentation et du tablier de coupe de dissi- 
per leur mouvement par inert ie apr&s que la transmission 
5 motrice a chacun d f entre eux a ete interrompue. 

L f un des avantages de la present e invention consist e en 
ce que lorsque des pierres ou objets semblables sont detectes, 
ils sont surement empecbee de penetrer dans le dispositif 
batteur et separateur de la moissonneuse-batteuse. 
10 Un autre avantage de la presente invention consiste en 

ce que la rotation des elements de la transmission a I'eleva- 
teur d ? alimentation est arret ee en une tres courte peri ode de 
temps h la suite de la detection d f une pierre ou d'un objet 
semblable dans le tapis de produit recolte qui est transfere 
15 a t ravers la cage d 'alimentation. 

La presente invention offre cet avantage supplementaire 
qu'un mecanisme a roue libre est utilise pour permettre la 
deceleration et l*arr§t de l f elevateur de la cage d' alimenta- 
tion, de maniere a compenser 1» inert ie des elements en rotation 
20 a l'interieur de la cage d* alimentation et du tablier de coupe, 
sans endommager les systemes de transmission associes au 
tablier de coupe et a l 1 glgvateur d 1 alimentation. 

Ces buts, caracf eristi que s et avantages sont obtenus, 
ainsi que d'autres, par le fait qu 1 il est prevu, dans une 
25 machine de recolte et de battage des cultures, un dispositif 
de commande susceptible d'etre relie k la fois h un dispositif 
palpeur ou detecteur de pierres et a un elevateur d* alimenta- 
tion contenu dans la cage d f alimentation qui transporte le 
produit recolte depuis un tablier de coupe jusqu'au dispositif 
30 batteur et separateur, le dispositif de commande agissant, en 
cas d'actionnement du dispositif detecteur de pierres, en 
interrompant le transport de produit recolte, par l f elevateur 
d 1 alimentation, entre le tablier de coupe et le dispositif 
batteur et separateur. 
35 Les caracteristiques et avantages de la presente inven- 
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tion apparaitront a la lecture de la description d6taill£e qui 
suit, en particulier si elle est faite conjointement avec l f exa- 
men des dessins ci-annex^s. 

la figure 1 est une vue d f elevation laterale de la cage 
5 d 1 alimentation de la moissonneuse-batteuse, montrant le disposi- 
tif de commande de la presente invention, le- m^canisme de trans- 
mission, et le detecteur de pierres avec lesquels coopere ce dis- 
. positif de commande. 

la figure 2* .est une representation schematique du eir- 
10 cuit du dispositif de commande, ainsi que de l'embrayage .£lec- 
trique et du solenolde qui servent a interrompre la transmission 
a I'elevateur d* alimentation contenu dans la cage d f alimentation. 

la figure 3 est une vue partielle en plan sup£rietu» de 
l*elevateur d 'alimentation dans la region du pignon de chains qui 
15 entraine l'elevateur d f alimentation, montrant le solenoide £lec- 
trique qui sert a mettre le cliquet d'arrSt en prise avec le pla- 
teau d'embrayage pour arr§ter la rotation de I'eldvateur d 1 ali- 
mentation apr&s que la transmission principale a l'elevateur 
d f alimentation a 6t6 interrompue. 
20 La figure 4 est une vue en coupe faite suivant la ligne 

4-4 de la figure 3> montrant l f accouplement a cliquet a roue li- 
bre qui est utilise pour permettre h l f inert ie que presentent 
l^levateur d 1 alimentation et le tablier de coupe de se dissi- 
per apr&s que la transmission a l»&Levateur d* alimentation a et6 
interrompue . 

La figure 5 enfin est une vue d 1 elevation d'une moisson- 
neuse-batteuse, montrant la position relative de la cage d* ali- 
mentation par rapport au dispositif batteur et s£parateur. 

La figure 5 repr^sente une moissonneuse-batteuse 1 en 
une "vue d 1 elevation laterale sur laquelle certaines parties ont 
et6 d^coupees pour montrerle dispositif batteur et s^parateur 5 
et une partie de la cage d f alimentation 10. 

Comme on peut le voir, la moissonneuse-batteuse 1 comporbe 
un chassis mobile,d£sign£ dans l 1 ensemble par 1 numero 2*support£ 
par ure paire de roue matrices principales 3 al'avant et par une pake de 



25 



30 



35 
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roues directrices plus petites 4 a l'arrifere. La moissoimeuse- 
batteuse 1 est tiree par un raoteur (non represent £) de puissan- 
ce relativement forte, consommant d 1 habitude du carburant diesel. 
La cage d f aliment at ion 10 est montee a la partie avant du 
5 chassis de la noissonneuse-batteuse et tin tablier de coupe 11 
y est raccorde, Une cabine 6 surmonte la cage d f alimentation 
10 et une partie du tablier de coupe 11, Uhe tr£mie 7 est si- 
tu£e en arriere de la cabine 6 et en position centrale au 
sommet de la moissonneuse-batteuse 1. Le produit de culture 

10 est coupe et recueilli par le tablier de coupe U, puis ache- 
mine a travers la cage d f alimentation 10 vers le dispositif 
batteur et separateur 5 oil il est trait Uh dispositif netto- 
yeur sdpare ensuite le bon grain de la balle qui est decharg£e 
de la machine. Le bon grain nettoye est alors transfer^, au 

15 moyen d'un dispositif classique de transfert du grain, dans la 
tremie 7 pour y etre stocks. Le grain est d£charg£ de la tremie 
7 au moyen d f une vis sans fin de dechargement 8. Un habillage 9 
recouvre le dispositif nettoyeur de grain et le dispositif de 
dechargement de la balle qui ne sent repr£sent6s ni l'un ni 

20 1* autre • 

Pour se referer maintenant h la fig. 1, 11 y est represen- 
ts la cage d 1 alimentation 10 qui peut §tre montee a la partie 
avant du chassis principal 2 de la moissonneuse-batteuse 1 de 
la fig, 5 9 cette fig. 1 etant une vue d 1 elevation laterals mon- 

25 trant les elements essentiels de la transmission et le disposi- 
tif de commande de la present e invention. La partie avant de la 
cage d f alimentation 10 est raccordee de manifere appropriee a 
un tablier de coupe U dont une partie settlement a 6t6 repre- 
sentee et qui peut §tre l T un quelconque parmi plusieurs modules 

30 qui recueillent le produit de culture dans les champs, le 

rassemblent en general et le transf erent vers le haut et vers 
1* arriere dans la cage d 1 alimentation 10. Par sa partie arriere, 
la cage d f aliment at ion 10 est fixee par des moyens appropries 
a la partie avant 12 du chassis 2 qui n 1 est represents qu 1 en 

35 partie sur la fig. 1. L'elevateur d 1 alimentation, designS dans 
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l f ensemble par le numero 14, est montS a rotation dans les 
parois laterales de la cage d 1 alimentation 10 et il sert h 
transporter de bas en haut le produit rScoltS, entre le tablier 
de coupe 11 et le dispositif batteur et separateur, c^st-a- 
5 dire les rotors 5 de la fig. 5. 

La cage d 1 alimentation 10 avec le tablier de coupe IX 
fixSe sur elle est abaissSe et soulevSe par pivotement autour 
de son point de fixation (non represents) sur le chassis 2, 
sous 1* action d'une paire de verins hydrauliques 15 dont un 
10 seul est represents sur la fig. 1. Le vSrin hydraulique 15 

est fixe a I'une de ses extrSmitSs, par des moyens appropries, 
sur le chassis principal 2 de la moissonneuse-batteuse (non 
represents lui aussi) et il s'articule, par son autre extrSmi- 
m tS, sur la cage d 'alimentation au niveau d'une plaque de 
15 montage 16 au'moyen d. f une goupille amovible 17. 

La cage d f alimentation 10 de la fig. 1 comport e egalement 
une section de plancher 18 le long de laquelle le produit 
recolte est entrainS par 1* SIS vat eur d f alimentation 14 prScitS. 
Le toit on couvercle 19 de la cage d 1 alimentation 10 et la 
20 section de plancher 18 sont reliSs par des parois laterales 
opposees 20, dont une seule est representee* Une porte 21 
pivotant vers le bas est maintenue en place de fag on amovible 
le long de la section de plancher par un mScanisme de verrouil- 
lage approprie (non represents) qui est commands par le circuit 
25 Slectronique content! dans une boite de commande 22 qui est 

fixSe sur l , une des parois latSrales de la cage d r alimentation . 
10. Une plaque palpeuse de pierres 24 est montSe sur la partie 
antSrieure extreme de la cage d 1 alimentation, au niveau du bord 
avant du plancher 18, par des moyens amort is s eur s qui l*isolent 
30 acoustiquement des bruits vibratoires de la cage d 1 alimentation 
10 et de ses Slements mobiles. lorsqu'une pierre ou un objet 
semblable frappe la plaque 24, "un signal est envoyS par des 
f ils de jonction 25 & la boite de commande 22. A la reception 
d'un signal se sitiaant dans les limit es de la gamme predSt rmi- 
35 nee qui est caracteristique des pierres ou objets semblables 
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par le circuit contenu dans la boite de commande 22 et decrit 
de fason plus detaillee dans la demande de brevet americaine 
precitee, n^ de serie 109 932, deposee le 4 janvier 1980, 
signal est envoye par des fils de jonction 26 et 28 & d f autres 
5 elements du necanisme de transmission (cf. bri&vement la fig. 
2). les fils de Jonction 26 relient la boite de commande 22 et 
le dispositif de commande qui y est contenu k un enibrayage 
electrique dans le mode de realisation prefer^, embrayage qui 
est designe dans l f ensemble par le numero 29. L 1 embrayage elec- 

10 trique 29 commande la transmission au pignon menant 30 qui 

regoit la force mortice du moteur de la moissonneuse-batteuse. 
Le pignon menant 30 est relie par une chaine de transmission 31 
de dimensions appropriees h. un pignon mene 32. Le pignon 32 
est* monte autour d'm arbre rotatif 34 et il coopere avec 

15 l'accouplement h cliquet designe dans "l 1 ensemble par le numero 
35. Un solenoide 36 est monte par des mdyens appropries sur 
la parol laterale 20 et commande le mowement d f un bras 
d • enclenchement ou cliquet 38 qui est monte pivotant sur le 
solenoide, selon ce qua sera decrit ci-apres. Une garniture 

20 de caoutchouc 39 capable d 1 absorber les chocs est f ixee h la 
parol laterale 20 au moyen d , une plaque coudee 40 pour amort ir 
le mouvement du bras d 1 enclenchement ou cliquet 38 au moment 
ok l'elevateur d f alimentation 14 decelfere apres que la trans- 
mission entre les pignons 30 et 32 a £te interrompue. Comme le 

25 montre la fig. 2, l f energie electrique pour les conrposants 
electriques est foumie par la batterie B. 

Comme on peut le voir nettement sur les fig. 1, 2 et 3, 
la force motrice pour l f elevateur d 1 alimentation 14 est 
transmise par la chaine de transmission 31 du pignon 30 au 

30 pignon 32, Les fig. 3 et 4 montrent egalement que le pignon 32 
est mont<§ autour del^rbre rotatif 34. L 1 arbre 34 comport e un 
pignon interieur 41 qii est monte autour de lui. One chaine de 
transmission 42 relie le pignon mene 41 a un pignon 44, nette- 
ment visible sur la fig. 1. La chaine de transmission 42 est 

35 tendue de fag on class i que par une serie de pignons libres de 
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renvoi, montes reglables sur la parol laterale 20 # 

La force motrice pour l'el^vateur d* aliment at ion 14 est 
transmise par l'arbre 34 a plusieurs chaines d» entralnement 45 
par 1' interm^diaire d'un nombre correspondant de petits pignons 
5 46, dont un seul est represents sur la fig. 3. JJne serie de 
barres en comiere paralleles 48 s*etendent transversalement 
sur tout e la largeur de la cage d* alimentation 10 et sont 
- f ixees aux chaines 45* Les barres 48 et les chaines d'entrai- 
nement 45 passent autour d»un tambour libre de renvoi ant^rieur 

10 43 et autour d'un rouleau pinceur 47, nettement visibles sur 

la fig. 1, tandis que l f elevateur d f alimentation 14 est entrai- 
ne eh rotation* C^st la combinaison de ces barres 48 et des 
chaines 45 qui assure le transport du produit r£colt£ ^ers le 
haut et vers l , arriere, entre le tablier de coupe 11 et la 

15 moissonneuse-batteuse 1 lorsque la machine est en service. 

la force motrice pour le tablier de coupe est transmise 
par l'arbre 53 (fig. l)> autour duquel est monte le pignon 44, 
a un second pignon (non represents), monte interieurement par 
rapport au pignon 44 autour de l 1 arbre 53. La chaine de trans- 

20 mission 49* indiqu^e seulement par des traits discontinus, 

passe autour de ce pignon interieur et autour du pignon 50 de 
commande du tablier de couipe, a partir duquel des organes 
appropries de transmission assurent 1' entralnement des elements 
mobiles du tablier de coupe. 

25 Comme on peufc le voir en particulier sur la fig. 3* le 

solenolde 36 est fixe sur la parol laterale 20 au mpyen d'une 
console 51. Le plongeur 52 du sol^noide 36 est raccorde par 
des moyens appropries a une tr ingle de jonction 54. La tringle 
de jonction 54 est raccordee au bras d 1 enclencbement ou cliquet 

30 ^8 par une tige de connexion 55. Lorsque le sol&ioide 35 regoit 
une impulsion de la boite de commande 22, en reponse a la 
detection d f une pierre ou d'un objet semblable, le bras d* en- 
clenchement ou cliquet 38 vient s'appliquer contre un plateau 
d'embrayage 56 pour arr§ter la transmission de la force motrice — 

35 a I'elevateur d 'alimentation 14 (voir aussi la fig. 2). Le 
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cliquet 38 et la tige de connexion 55 sont enfonces dans la 
garniture amort isseuse en caoutchouc 39 par le plateau d'em- 
brayage 56 au moment ou ce plateau et l'arbre 34 sont immobi- 
lises brusquement. L f accouplement k cliquet 35 permet alors 
-5 a I'eldvateur d 'alimentation et au tablier de coupe de adc£- 
lerer en dissipant leur charge d* inert ie, aprfes que la trans- 
mission, a l'embrayage £Lectrique 29 a ete interrompue par le * 
circuit de la boite de commande, en m§me temps que 1' emission 
d'un signal vers le solenoid e 3&» Simultanement , la porte 21 
10 du bac epierreur est liberee, de sorte quelle puisse retomber 
dans sa position d'ouverture complete, indiqu^e en traits 
discontinus sur la fig. 1. 

La fig. 4 est une True en coupe transversale qui repre- 
sent e en detail I'accouplement a cliquet 35. Une douille 58 
15 formant coiffe d'extremite et une. douille intSrieure d'accou- 
plement 59 sont adaptees sur l'arbre 34. La douille inter ieure 
59 est adaptee stir les cannelures que comport e I'arbre 34 . La 
douille 58 formant coiffe d f extr£mit<§ et la douille int^r ieure 
59 sont munies l f une et 1» autre d» elements de cliquet sous 
20 forme de dents a f lanes inclines 60 et 63 respectivement, 

elements qui sont maintenus les uns contre les autres par la 
force de ressorts 61. Les ressorts 61 sont montes autour de 
boulons 62 qui traversent le pignon interieur 41 et le double 
pignon de command e principale 32 et penetrent dans la douille 
25 59 et dans la douille formant coiffe d 9 extr£mlt£ 58 de l f ac- 
couplement a cliquet, avant d'etre fixes de maniere appro priee 
par des ecrous 64 > nettement visibles sur la fig. 3. Le pla- 
teau d 1 embrayage 56, le pignon interieur 41 et le double 
pignon 32, maintenus h distance convenable par des cales 
30 d*epaisseur, sont reunis par quatre boulons, rondelles et 
ecrous d^signes dans l 1 ensemble par le numero 65, deux 
d'entre eux etant nettement visibles sur la fig. 4. L'arbre 34 
est supports par un palier 66 au niveau de la paroi late rale 
20 de la cage d f alimentation* 
35 3n service, la moissonneuse-batteuse 1 est conduit e a 
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travers un champ du produit de culture qui est recolte par 
I'accessoire de recolte ou tablier de coupe 11. le tablier de 
coupe rassemble le prodult recolte au moyen d»une vis sans fin 
de rassemblement et il le transf ere en arriere et en haut dans 
la cage d» alimentation 10. L'elevateur 14 de la cage d 1 alimen- 
tation 10 tourne dans le sens general des aiguilles d'tme 
montre, en considerant la fig # 1, pour saisir le produit 
recolte avec ses barres 48 et ses chaines 45 et pour I 1 ache- 
miner vers 1* arriere et vers le haut en direction du dieposi- 
.tif batteur et s£parateur 5 de la moissonneuse-batteuse 1*. Au 
moment ou le produit recolte penetre dans la cage d f alimenta- 
tion 10 et passe sur la plaque detectrice 24 , les pierres 
ou objets semblables qu'il contient eventuellement doivent 
. obligatoirement frapper la plaque detectrice 24, en raison du 
trajet suivi par le produit recolte. 

Lors de ce choc, les caracteristiques spectrales de 
I'objet qii frappe la plaque sont analysees par le circuit 
detecteur de pierres contenu dans la boite de commande 22. 
Lorsque l'objet produit une r^ponse qui coincide avec les 
caracteristiques spectrales connues de pierres et d'autres 
ob jets semblables, la boite de commande 22 envoie un signal 
au solenolde 36 et a I'embrayage electrique 29. Le signal emis 
vers l'embrayage electrique 29 provoque 1« interruption de la 
transmission a la cage a' alimentation 10 et h l^levateur 
d r alimentation 14. Du fait que l'el^vateur d 1 aliment at ion 14 
et le tablier de coupe 11 dtaient en mouvement, la charge 
d f inertie dans le syst&me de transmission continue h faire 
tourner la chalne de transmission 42 et les pignons 41 et 44 
autour desquels passe la chaine 42. Le signal £mis vers le 
solenolde 36 provoque l f extension du plongeur 52, ce qui fait 
que le cliquet 38 entre en prise avec le plateau d'embrayage 
56 et arrete le nouvement de rotation des pignons 41 et 32 
T.outefois, la charge d'inertie dans I'elevateur d 1 alimentation • 
continue a faire tourner I'arbre 34. La rotation de l'arbre 
34 a pour effet que la douille interieure 59, qui est rendue 
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solidaire de l»arbre 3 J par les cannelures, continue a tour- 
ner et provoque de force la compression des ressorts 61, ce 
qui permet a la coiffe d* ext remit e 58 de desolidariser. ses 
elements de cliquet 60 des Elements de diquet 63 de la douille 
5 interieure 59. L'effet "de roue libre" des elements de cliquet 
60 de la coiffe d'extr^mite par rapport aux elements de 
cliquet 63 de la douille interieure permet h la charge d'lner- 
tie de I'elevateur d f alimentation 14 de se dissiper en un tres 
bref laps^ de temps, sans endommager aucun element de la 

10 transmission. 

On not era que ce type de systeme est applicable, aussi 
bien a une moissonneuse-batteuse classique qu'a une moisson- 
neuse-batteuse du type a ecoulement axial. Les resultats 
finals que I'dn cherche a atteindre -.a savoir prevenir un 

15 endommagement du dispositif batteur et separateur en empechant 
les -pierres ou objets semblables d'atteindre ce dispositif, 
et eviter un endommagement des systemes de transmission du 
fait de la charge d* inert ie - peuvent etre obtenus par une 
construction analogue a celle qui a ete deer it e dans le present 

20 memo ire. 

On a decrit et representee ci-dessus le mode de realisa- 
tion prefere auquel ont ete appliques les principes de la 
preseiite invention, mais il est bien entendu que l 1 invention 
ne se limit e pas aux details particuliers ainsi present es et 

25 qu'en fait, des moyens tres differents peuvent etre utilises 
dass la realisation des aspects generates de l f invention* II 
y a lieu de considerer que la portee des revendications annexees 
embrasse toutes les modifications evidentes quant aux details, 
aux materiaux et aux agencements de pieces qui viendront a 

30 l 1 esprit du specialiste moyen a la lecture de la prdsente 
description. 
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REVEHDICATIOgg 

JLi. Machine de recolte et de Wattage, comportan-t une Cage d 1 ali- 
mentation dans laquelle est monte mobile un elevateur d f alimenta- 
tion raccorde a un dispositif moteur pour transporter une charge 
continue de produit recolte vers un dispositif batteur et s'para- 
teur, des moyens d'tecteurs de pierres montes sur la machine pour 
deceler la presence d^bjets semblables a des pierres dans la 
charge continue de produit recolte, des moyens de commande relies 
a l f €l£vateur d* alimentation et intervenant , en cas de detection 
par les moyens ddtecteurs de pierres, en interrompant la trans- 
mission de la force motrice k l'&levateur d 1 alimentation, carac- 
tdrisee en ce qu'il est prevu des moyens de mise en roue libre, 
susceptibles de coop'rer avec les moyens de commande (22) et avec 
l f £levateur d f alimentation 0 4) pour permettre h l^levateur d 1 ali- 
mentation de decelerer lors de 1* interruption de la transmission 
15 de la force, motrice, de fa?on h interrompre le passage de produit 
r€colt£ a travers la cage d y alimentation (10) sans endommager le 
systfcme de transmission, en emp§chant ainsi que les objets sem- 
blables a des pierres qui sont detect es soient transport's avec 
la charge continue de produit recolte dans le dispositif batteur 
20 et s'parateur. 

2± Dispositif selon la revend icat ion 1 , caracteris£ en ce que 
I'eldvateur d 1 aliment at ion est entraine par des moyens d'entrai- 
nement, months sur la cage d f alimentation (10) et accouplables 
au dispositif moteur par des moyens de transmission de la force 
25 motrice. 

5. Dispositif selon la revendication 2, caractdrise n ce que 
les moyens de commande de transmission (22) comprennent en outre 
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un solenoide (36) monte" sur la cage d' alimentation (10) et coope- 
rant avec les moyens d • entralnement 049) pour maintenir selecti- 
vement ces moyens d » entrainement entre une premiere position d* en- 
tralnement et une seconde position de.non-entrainement-. 

5 Dispositif selon la revendication 3, caracterise* en ce que les 

moyens d • entrainement comprennent en outre un arbre rotatif (53) 
sur lequel sont months au moins un premier organe de transmission 
de force motrice et un second organe de transmission de force mo- 
trice (30), le premier organe de transmission de force motrice 

10 etant reli<5 au dispositif moteur et aux moyens de commands de 

transmission et le second organe de transmission de force motrice 
(32) etant en rapport d ' entrainement avec le premier organe d' en- 
trainement et etant relie", par l'intermediaire de 1» arbre, a 
l'£Levateur d' alimentation. 

15 5Ls. Dispositif selon la revendication 4, caracterise en ce que 
les moyens dgtecteurs de pierres comprennent une plaque palpeuse 
(14) montee sur la cage d* alimentation. 

<L_ Dispositif selon la revendication 5, caracterise en ce que la 
plaque palpeuse (24) est reliee a des moyens de commande (22) ca- 
20 pables de recevoir un signal d» entree en provenance de la plaque 
palpeuse lorsqu'un objet semblable a une pierre a ete" identifie, 
et d'emettre un signal de sortie vers le solenolde (36) pour in- 
terrompre la transmission au premier organe de transmission de 
force motrice en placant les moyens d ' entrainement dans la yosi- 
25 tion de non-entralnement . 

2s. Dispositif selon la revendication 6, caracterise en ce que 
les moyens de commande de transmission comprennent un premier 
embrayage (29) monte sur la machine et reli£ par un circuit aux 
moyens de commande, cet embrayage e"tant excite lorsque la machi- 
30 n e se deplace a travers champs, de maniere qu»en cas de reception, 
par les moyens de commande, d'tin signal d« entree identifiant un . 
objet semblable a une pierre, le circuit soit coupe" et la trans- 
mission a l'elevateur d • alimentation soit interrompue. 
JL. Dispositif selon la revendication 7, caracterise en ce que 
35 les moyens de commande de transmission comprennent un second 
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embrayage (46) raceord6 au second organe de transmission de force 
motrice et coop£rant avec le solenolde (36) et avec les moyens 
de mise en roue lihre, de telle manikre qu f a la reception du si- 
gnal de sortie, le solenolde permette que le second embrayage soit 

5 actionne de mani&re h arr§ter le second organe de transmission de 
force motrice et le premier organe de transmission de force motri- 
ce, tout eri permettant h l^ntrainement par inertie de I'elevateur 
d ' alimentation de se poursuivre en d^celerant gr&ce aux moyens de 
mise en roue libre. 

10 2a. Dispositif selon la revendication 8, caracterise en ce que le 
' second organe de transmission de force motrice commande egalement 
le tablier de coupe 1 1 . 

10 * Dispositif secon la revendication 9, caracterise en ee que 
le premier organe de transmission de force motrice comprend un 

15 " premier pignon de chaine (30) et le second organe de transmission 
de force motrice comprend un second pignon de chaine (52). 
11 . Dispositif selon la revendication 10, caracterise en ce que 
les moyens de transmission comprennent au mdins line chaine (31 ) 
montee a rotation autour du premier pignon de chaine et une se- 

20 conde chaine montee autour du second pignon de chaine. 

1 2 . Dispositif selon la revendication 11, caracterise en ce que 
les moyens de mise en roue libre comprennent un accouplement a 
cliquet (35) presentant un premier element et un second elements 
montes autour de I'arbre et susceptxbles dlStre solidaires de 

25 celui-ci, le premier element etant clavete sur I'arbre, le second 
element de 1* accouplement h cliquet etant en outre solidaire du 
premier et du second pignons de chaine, de telle maniere que le . 
premier element tourne avec I'arbre lorsqu'il depasse le second 
element jusqu'k ce que 1 1 entrainement par inertie de l f elevateur 

30 d 1 alimentation soit acheve. 

15. Machine de recolte et de battagfe, comportant des moyens de- 
tecteurs de pierres montes dans une cage d 1 alimentation pour dd- 
tecter des objets semblables h. des pierres, la cage d 'alimen- 
tation etant montee sur la machine et ayant pour fonc- 

35 tion de recevoir le produit recolte d f un tablier de coupe et de 
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l'acheniner a l f aide de moyene -trans porteurs depuis le tablier 
de coupe jusqu'au dispositif batteur et sdparateur k l'inte- 
rieur de la machine, des moyens de commande relies aux moyens 
detecteurs de pierres et ayant pour fonction, en cas d f action- 
5 nement des moyens detecteurs de pierres, d'arreter la 

transmission aux moyens transport eurs pour interrompre ainsi 
l'acheminement du produit recolte entre le tablier de coupe 
et le dispositif batteur et s£parateur, caract&risee en ce 
qu 1 il est pr^vu des moyens de mise en roue libre qui* cooperent 

10 avec les moyens t ransp ort eurs et avec les moyens de coiamande 
et ont pour fonction, en cas d'arrSt de la transmission aux 
moyens transport eurs, de permettre a I'elevateur d f alimentation 
de dissiper son mouvement par inert ie sans endommagement de 
la cage d f alimentation, mais d^rreter les moyens transpo3>- 

15 teurs avant qu'un objet semblable h une pierre ne soit trans- 
ports dans le dispositif batteur et separateur. 
14. Dispositif selon la revendication 13, caracterise en ce 
que les moyens transporteurs sont entraines par des moyens 
d* entrainement, montes sur la cage d* alimentation et mobiles 

20 entre une premiere position d • entrainement et une seconde 
position de non-entrainement . 

15 5 Dispositif selon la revendication 14, caracterise en ce 
que les moyens d* entrainement comprennent en outre un solenolde 
36 susceptible de leur Stre raccordS et cooperant avec eux 

25 pour deplacer ces moyens d 1 entrainement entre la premiere 

position d f entrainement et la seconde position de non-entrai- 
nement . 

16 * Dispositif selon la revendication 15, caracterise en ce 
que les moyens detecteurs de pierres comprennent une plaque pal- 

30 peuse 24, montee sur la cage d* alimentation 10 et" susceptible 
d f §tre raccordee aux moyens de" commande. 

12a Dispositif selon la revendicat ion 16, caracterise en ce 
que les moyens de commande regoivent un signal d f entree de 
la plaque palpeuse lorsqu'un objet semblable a une pierre 
35 est identifie et envoient un signal de sortie au solenoide 
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pour fcffectuer la mise en place des moyens d 1 entrainement dans 
la premiere position de non-entrainement » 

18 . Dispositif selon la revendication 17, caracterise en ce 
que les moyens d* entrainement comprennent ua premier embrayage 
5 mont£ sttr la machine et susceptible d'etre reli£ par un circuit 
aux moyens de commande, cet embrayage dtant excite lorsque la 
machine est en f onctionnement , de telle mani&re qu'en cas de 
* reception, par les moyens de commande, d*un signal d* entree 
identifiant tin objet semblable a une pierre, le circtiit soit 
10 coupe et la transmission aux moyens transport eurs soit infeer^- 
rompue. 

19 • Dispositif selon la revendication 18, caracterise en ce 
que les moyens d 1 entrainement comprennent un second embrayage 
susceptible de cooperer avec le solenolde de telle maniere 
15 qu ? k la reception du signal de sortie,* le solenolde provoque 
I'accouplement du second embrayage, plagant les moyens d 1 en- 
trainement dans la premiere position de non-entrainement tout 
en permettant aux moyens de mise en roue libre de dissiper 
1 • entrainement par inert ie des moyens transport eurs* 
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